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Wybieranie kanatu

1.

Weciskaj przycisk kanat+ lub kanat- | 3.

do momentu wybrania zadanego kanatu.

Wybieranie kanatu dziala tylko w trybie automatycznym
lub losowym

Wecisnij przycisk programowania P2
. numer kanalu na ekranie przestanie

Specyfikacja techniczna

e Napigcie wejsciowe: 3V/CR2430 .

e Czgstotliwos¢ nadawania:
433.92MHz + 100KHz

e Moc nadawania: 10mW

e  Temperatura pracy: -10°C — 50°C

. Odlegto$¢ nadawania: wprost 200m,
przez dwie Sciany: 30m

Roéznica migdzy czasem opuszczenia a cza-
sem podnoszenia nie moze by¢ mniejsza niz
32 minuty. W przeciwnym wypadku na ekra-
nie pilota zostanie wy$wietlony blad, a usta-
wienie zostanie anulowane.

2. Wybierz tryb automatyczny lub losowy mrugac
. numer kanatlu na ekranie zacznie | 4. Koniec
mrugaé

Nastawianie zegara Tylko w t.ryble manua'1t Okres pgml@dzy
/ j \ nym mozna nastawi¢ dwoma krokami proce-
czas dury musi by¢ mniejszy od 10
sekund, w przeciwnym razie

procedura zostanie anulowana.

1. Wybierz tryb manualny 4. Weisnij i przytrzymaj na 5 sekund przy-

Weiénij i przytrzymaj na 5 sekund przy-
cisk Time
e czas na ekranie pilota zacznie mru-

gaé 5.

Nastaw czas uzywajac przyciskow géra

i dot oraz przechodzac migdzy ustawie- | 6.

niem godzin i minut przyciskiem Time

cisk Time

e czas na ckranie pilota przestanie
mrugaé

Wecisnij przycisk Time ponownie

. zegar zacznie chodzi¢

koniec

Wybieranie Wybierz  kanat é Tryb manualny: pilot bez funkcji czasu

przed wybraniem Tryb automatyczny: pilot z funkcja czasu

trybu pracy trybu (klawisz kanal+ lub Tryb losowy: losowe podnoszenie i opuszczanie; ten

kanat -) tryb sprawia wrazenie, jakby kto$ obstugiwat pilot na
czas nieobecnosci wlasciciela

1.  Wociskaj przycisk Mode, do momentu | 2.  Koniec
wejécia w zadany tryb
. pilot bedzie cyklicznie przechodzit

migdzy trybem manualnym, auto-

matycznym i losowym

Ustawianie czasu A

podnoszenia i przed

opuszczania ciem tej procedury lub losowym
1. Wybierz tryb automatyczny lub losowy 5.
2. Wecisnij i przytrzymaj na 5 sekund przy-

Wybierz
kanat

cisk Time
. strzatka w gore zacznie mrugad

Ta procedura Okres
dziata tylko w dwoma

rozpoczg- trybie automatycznym procedury musi by¢ mniejszy

pomigdzy
krokami

od 10 sekund, w przeciwnym
razie procedura  zostanie
anulowana.

Ustaw czas opuszczania uzywajac przy-
ciskow géra i dét oraz przechodzac
migdzy ustawieniem godzin i minut przy-
ciskiem Time

3. Ustaw czas podnoszenia uzywajac przy- | 6.  Wcisnij i przytrzymaj na 5 sekund przy-
ciskow gdra i dét oraz przechodzac cisk Time
mig¢dzy ustawieniem godzin 1 minut przy- e  ustawienie zostalo zapisane
ciskiem Time 7. koniec
4. Wecisnij przycisk Mode
. strzatka w dé* zacznie mrugaé
Programowanie 7 é Ta procedura kasuje A Okres pomiedzy
. . i wszystkie  uprzednio dwoma krokami proce-
sitlownikiem radio- zapisane piloty w sitowniku. dury musi by¢ mniejszy od 4
wym sekund, w przeciwnym razie

procedura zostanie anulowana.



ﬁ Ta procedura dziata tylko w trybie manualnym.

1. Wtacz zasilanie silownika 3. Wcisnij na pilocie przycisk:
. sitownik wyemituje sygnat dzwig- a) gbra, aby sitownik krecit sig
kowy zgodnie z ruchem wskazowek zega-
2. Wecisnij dwukrotnie przycisk programo- ra po kliknigeiu przycisku géra;
wania P2 na pilocie lub
. przy kazdym wecisnigciu sitownik b) doi, aby sitownik krecit si¢ prze-

ciwnie do ruchu wskazowek zegara
po kliknigciu przycisku géra
4. Koniec

wyemituje sygnat dzwigkowy

Informacje dodatkowe:
. nie wszystkie sitowniki emitujg sygnaty dzwickowe - w takim przypadku nalezy przy-
najmniej raz sprobowac wykonac¢ procedure programowania ,,na $lepo”

Programowanie 7 Jeden odbiornik moze Okres pomigdzy

Z '_\ \ przechowa¢ maksymal- / ’: \ dwoma krokami proce-
DC227, DC228 1ub nie 20 kanatow réznych nadajni- dury musi by¢ mniejszy od 10
DC136 kow, a jeden kanal nadajnika sekund, w przeciwnym razie

moze kontrolowa¢ maksymalnie procedura zostanie anulowana.
20 odbiornikow

1. Wiacz zasilanie odbiornika 4. Wecisnij na pilocie przycisk géra
2. Wecisnij przycisk programowania P2 na . dioda na odbiorniku przestanie
odbiorniku mrugac

. dioda na odbiorniku zacznie mruga¢ | 5. Koniec
3. Wecisénij stop na odbiorniku
. dioda na odbiorniku zacznie mrugaé
w sposob dtugi

Programowanie pilO' Okres pomiedzy dwoma krokami procedury musi by¢
. mniejszy od 6 sekund, w przeciwnym razie procedura
ta ]ako dodatkowy zostanie anulowana.

A — pilot juz zaprogramowany 4. Wecisnij przycisk programowania P2

B — pilot do zaprogramowania jako dodatkowy na pilocie B

. sitownik wyemituje sygnat dzwig-

1. Wiacz zasilanie sitownika kowy

2. Wcisnij przycisk stop na pilocie A 5.  Koniec

3. Wecisnij dwukrotnie przycisk programo-
wania P2 na pilocie A

Kasowanie pilota Ta procedura kasuje Okres pomigdzy
/ j \ rowniez piloty dodat- / '_\ \ dwoma krokami proce-

kowe w sitowniku/odbiorniku dury musi by¢ mniejszy od 6
sekund, w przeciwnym razie

procedura zostanie anulowana.

1. Wiacz zasilanie sitownika Weisnij przycisk stop na pilocie

2. Weisnij przycisk stop na pilocie 5. Weciénij przycisk programowania P2 na
3. Wecisnij przycisk programowania P2 na pilocie
pilocie . sitownik wyemituje sygnat dzwig-
kowy
6.  Koniec



